Mjerodavne dimenzije vozila 1 radijusi horizontalne prohodnosti

R — spoljni gabaritni radijus
[ [ L | I / , okretanja, polupre¢nik tacke K,

ﬂ ﬂ ﬂ najudaljenije tacke od centra
okretanja

[ I . r — unutra$nji gabaritni radijus
okretanja, polupre¢nik tacke Ko,
L_ tacke najbliZze centru okretanja

< x Ri— zadnji gabaritni radijus

R okretanja, poluprecnik tacke K
B — Sirina
L — ukupna duZina

[\ — prednji prepust
[.— zadnji prepust r=yR2—(L—-1)—B

R, = /(r + B)2+1,°

R - zadaje proizvodac




PovrSina jedini¢nog elementa 1
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A — duZina jedini¢nog elementa C=B+a

C — Sirina jedini¢nog elementa
D — Sirina prolaza



% o PovrSina jedini¢nog elementa 2
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A=L+c a
A=[L+c+ (B+a)cota]sina




Dimenzionisanje povrsine jediniCnog elementa strukture tipa I1

Parkiranje hodom unaprijed pod uglom od 0°
I.  Pocetni polozaj
II. DuZina jedini¢nog elementa strukture (A)

II. Sirina prolaza (D)



Dimenzionisanje povrsine jediniCnog elementa strukture tipa I1
[. Pocetni polozaj

1. Nacrtati mjerodavno vozilo
2. Paralelno sa bo¢nom stranom vozila na rastojanju a nacrtati pravu p

S

Zastitna rastojanja izmedu vozila

Vrsta ogranicenja Putnic¢ka vozila  Teretna vozila Autobusi

Izmedu boc¢nih strana vozila a [m] 0,5 1,0 1,0

[zmedu ¢eone strane vozila i ivice jed. el. ¢ [m] 0,2 0,5 0,5




Pocetni polozaj — provjera

£ S P s
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R Ri 1 Nacrtati mjerodavno vozilo
r Odrediti centar kretanja O: nanijeti spoljni gabaritni radijus okretanja (R) od najudaljenije
taCke na prednjem kraju vozila do presjeka sa produzetkom zadnje osovine vozila
3. Iz centra okretanja opisati zadnji gabaritni radijus okretanja R: (radijus kriti¢ne tacke K.)
o 4. Paralelno sa bo¢nom stranom vozila konstruisati tangentu (p ’) na radijus R a zatim, na

rastojanju m nacrtati pravu (p) paralelnu sa tangentom

Uslovia >R, —r+m
Za rastojanje izmedu bocne strane vozila i prave p usvaja se vece rastojanje

Ukoliko nema posebnih zahtjeva za rastojanjem a tadaje:a = R —r +m



II. Duzina jedini¢nog elementa strukture (A)

Duzina se racuna prema formuli a veli¢ina ¢ se odreduje graficki:

i. Optimizacija prvog kruZznog manevra:
1. Na rastojanju m od prave p konstruise se pravap’
2.1z poloZaja 1 vozilo se kruznim kretanjem oko centra O premjesta u
polozaj 2 tako §to se iz centra O opiSe radijus R (prve kriti¢ne tacke Ki) do
presjeka sa pravom p’ . Nacrta se polozaj 2 vozila.




II. Duzina jedini¢nog elementa strukture (A)

. p
Ki Ki P’
q
R
Duzina se racuna prema formuli a veli¢ina ¢ se odreduje graficki:
ii. Optimizacija pravolinijskih kretanja:
O, 3.1z polazaja 2 vozilo se krece pravolinijski hodom unazad. DuzZina hoda
bon (I») se zadaje unaprijed. Ukoliko je duzina hoda kraca, postupak je

precizniji. Polozaj = vozila odredi se tako §to se vozilo translatorno

premjesti za zadatu duzinu.
4. Odredi se novi polozaj centra okretanja O:



II. Duzina jedini¢nog elementa strukture (A)

AW

q
Duzina se racuna prema formuli a veli¢ina ¢ se odreduje graficki:
O iii.Optimizacija drugog kruznog manevra:
O, 5.1z polozaja * vozilo se premjesta u polozaj 4 na nacin koji je opisan u
b optimizaciji prvog kruznog manevra, s tim Sto se okretanje vozila

obavlja oko centra okretanja O
6. Postupak se ponavlja sve dok tacka K. ne padne na pravu ¢



II.

Duzina jedini¢nog elementa strukture (A)

Duzina se racuna prema formuli a veli¢ina ¢ se odreduje graficki:

iv.Ponavljanje postupka:
7.1z poloZaja 4 vozilo se translatorno premjesta u poloZzaj
8.1z polozaja = vozilo se premjesta u polozaj 6 na nacin koji je
opisan u optimizaciji prvog kruznog manevra, s tim §to se okretanje
vozila obavlja oko centra okretanja O



II. Duzina jedini¢nog elementa strukture (A)

9.1z polozaja 6 vozilo se premjesta u polozaj
10.Kod odredivanja ovog polozaja vozila, duzina pravolinijskog
hoda moze biti manja od zadate.

3



II. Duzina jedini¢nog elementa strukture (A)

11.1z polozaja 7 odreduje se centar okretanja sa

suprotne strane vozila Os

12.1z ovog centra okretanja Os opiSe se radijus veliine 0,

r-m do presjeka sa pravom g 4,
13.0va;j presjek (tacka F) oznaCava polozaj prednje -~ /0s
strane vozila koje je postavljeno iza posmatranog vozila

(il1 fizicka prepreka)



II. Duzina jedini¢nog elementa strukture (A)

c
c/?

14 Rastojanje izmedu zadnje strane vozila kojim se manevrise 1 prednje strane vozila ¢iji je polozaj odreden tackom F
pedstavlja trazeni, minimalno potrebni razmak (c) izmedu dva vozila koja su postavljena jedno iza drugog (ili vozila 1
fizicke prepreke).

15.Da bi se odredila duzina jedini¢nog elementa konstruise se prava paralelna sa prednjom, ¢eonom stranom vozila i
prava paralelna sa zasnjom ¢eonom stranom vozila a na rastojanju ¢/2. ove prave ogranicavaju duzinu jedini¢nog

elementa.



I11. Sirina prolaza (D)

c/2

L /

R,

1.1z centra okretanja O4 se opiSe radijus R1 (radijus
kriti¢ne tacke Ks). Ks

2. Paralelno sa pravom p (odnosno ¢) konstruise se

tangenta na radijus R1 (prava r)

3. Paralelno sa pravom 7 1 na rastojanju Z od nje,
konstruiSe se prava s.

4.Rastojanje izmedu prave ¢ 1 prave s predstavlja
trazenu Sirinu prolaza D.




I11. Sirina prolaza (D) y

5.Konstrukcija polozaja 8 nije neophodna za odredivanje Sirine prolaza.

Povrsina prolaza se racuna prema formuli:P = (B +a + D)(L + ¢)




